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Sehr geehrte Kunden... n

Diese Anleitung...

..mit dem Kauf dieses Antriebs fiir Schiebetiiren und Schiebeldden haben Sie sich fir ein
Qualitiitsprodukt aus dem Hause RADEMACHER entschieden. Wir danken lhnen fiir Ihr Vertrauen.

Der RolloSystems T2 ist unter Aspekten des grifiten Komforts entstanden. Mit einem kompro-
misslosen Qualitiitsanspruch und nach langen Versuchsreihen sind wir stolz, Ihnen dieses innove-
tive Produkt zu prdsentieren.

Dahinter stehen alle hochqualifizierten Mitarbeiterinnen und
Mitarbeiter aus dem Hause RADEMACHER.

Zeichenerkliirung

...beschreibt Ihnen den elekirischen Anschluss und die Bedienung des RolloSystems T2.

Bitte lesen Sie diese Anleitung vollstiindig durch und beachten Sie alle Sicherheitshinweise, bevor
Sie mit den Arbeiten beginnen.

Bitte bewahren Sie diese Anleitung auf und Gbergeben Sie die Anleitung bei einem Besitzer-
wechsel auch dem Nachbesitzer.

Bei Schiden, die durch Nichtbeachtung dieser Anleitung und der Sicherheitshinweise entstehen,
erlischt die Garantie. Fir Folgeschdden, die daraus resultieren, ibernehmen wir keine Haftung.

/N
VAN

Lebensgefahr durch Stromschlag

Dieses Zeichen weist Sie auf Gefahren bei Arbeiten an elektrischen Anschlissen, Bauteilen efc.
hin. Es fordert Sicherheitsmafinahmen zum Schutz von Gesundheit und Leben der betroffenen
Person.

Hier geht es um lhre Sicherheit.
Beachten und befolgen Sie bitte alle so gekennzeichneten Hinweise.

HINWEIS /WICHTIG /ACHTUNG

Auf diese Weise machen wir Sie auf weitere, fir die einwandfreie Funktion, wichtige Inhalte
aufmerksam.
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Lieferumfang

LA o 2

Vergleichen Sie nach dem Auspacken
den Packungsinhalt mit den Angaben
zum Lieferumfang:

1x Antrieb
1 x Bedienungsanleitung
1 x  Abdeckung des Bedienfeldes *
1 x Abdeckung des Zahnriemenrades *
1x 24V Steckemetzteil
1x  Anschlussklemme
* inkl. Schrauben



i  Richtige Verwendung u
Verwenden Sie den RolloSystems T2 ausschlieBlich:
O zum Offnen und SchlieBen von Schiebetiiren und Schiebeliden im Privatbereich mit dem
jeweils zuldssigen Maximalgewicht.
O gemdf den Angaben und Sicherheitsbestimmungen in dieser Anleitung
Eine andere Verwendung gilt als nicht bestimmungsgemif.
i Zulissige Schiebetiiren / Schiebeliden
O Einteilige oder zweiteilige Schiebetiren /Schiebeliden mit einem Maximalgewicht von
80 kg.
[ Die Schigbetiir- bzw. Schiebeladenbeschldge miissen der DIN 1527 Belastungsklasse 6
(Daver der Funkfionsfdhigkeit) und Belastungsklasse 3 (Anfangsreibung) entsprechen.
i  Einsatzbedingungen
O Am Einbavort muss eine frei zugdngliche 230 V/50 Hz Steckdose vorhanden sein.
O Montieren Sie das Steckernetzteil nur in trockenen Rgumen.
00 Die Schiebetiir bzw. der Schiebeladen muss sich leicht von Hand Gffnen und schlieBen
lassen, darf nicht klemmen und muss waagerecht montiert sein.
O  Die Schiebtiir- bzw. Schiebeladenkonstruktion muss solide (feste, unveriinderliche)

Endanschldge haben.



Falsche Verwendung u

Der RolloSystems T2 darf nicht eingesetzt werden:

O ohne die erforderlichen Einstellungen der Montageart/Geschwindigkeiten (s. Seite 27)
und Endpunkte (s. Seite 22).

O nicht zum Betrieb von Tiren mit bauaufsichtlichen Anforderungen:

Feuerschutztiren
Rauchschutztiiren
Fluchttiren

Tiren in Fluchtwegen efc.

Durch eine falsche Montage besteht Verletzungsgefahr

Fir Schiden die durch eine falsche bzw. nicht bestimmungsgemdBie Verwendung entste-
hen, haftet der Hersteller nicht (s. Seite 47).

Beachten Sie die Angaben in der Monfageanleitung des Laufschienensystems.



Allgemeine Sicherheitshinweise u

Bei Arbeiten an elektrischen Anlagen besteht Lebensgefahr durch
Stromschlag.

ad

Vor allen Arbeiten am RolloSystems T2 oder an der Schiebetiir bzw. am Schiebeladen
immer das Steckemetzteil aus der Steckdose ziehen.

Der Einsatz defekter Geriite kann zur Gefihrdung von Personen und zu
Sachschéden fihren.

t
g
g

Verwenden Sie niemals defekte oder beschddigte Gerdte.
Priifen Sie den Antrieb und Netzteil auf Unversehrtheit.

Wenden Sie sich bitte an unseren Kundendienst (s. Seite 48), falls Sie Schiden am
Gerdt feststellen.

Bei kraftbetiitigten Schiebetiiren/Schiebeliden besteht Quetsch- und
Schergefahr an den SchlieBkanten.

ad

Achten Sie darauf, dass sich wihrend des Betriebes keine Personen im Bewegungs-
bereich der Schiebetiir/des Schiebeladens aufhalten.

Durch unsachgemiifien Gebrauch besteht erhohte Verletzungsgefahr.

g
a
a
a
g

a

Greifen Sie nie in fahrende Schiebetiren/Schiebeliden oder in bewegte Teile.
Unterweisen Sie alle Personen im sicheren Gebrauch.
Halten Sie Kinder von fahrenden Schiebefiiren,/Schiebeldden fem, sobald sich diese bewegen.

Verbieten Sie Kindern mit der Schiebetir bzw. dem Schiebeladen oder mit den externen
Steuerungen zu spielen.

Bewahren Sie Fernbedienungen so auf, dass ein ungewollter Betrieb, z. B. durch
spielende Kinder, ausgeschlossen ist.

Gehen Sie nur durch Schiebetiiren/Schiebeldden, wenn diese vollstdndig gedffnet sind
und still stehen.

Bei fehlerhaften oder nicht funktionierenden Sicherheitseinrichtungen be-
steht Verletzungsgefahr oder Sachbeschiidigungen konnen die Folge sein.

g
g

Stellen Sie entsprechend der Montageart die Geschwindigkeit ein.
Halten Sie den Fahrweg von Fremdkarpem (z.B. Eis, Schnee, Schmutz und Steinen)

frei.



Funktionsbeschreibung u

Sie kannen mit dem RolloSystems T2 Standard-Schiebetiiren /-Schiebeliden automatisieren.
Die Montage erfolgt mit einem entsprechenden Montageset.
Einfache Meniifihrung zur schnellen Installation

Eine einfach Meniifihrung erméglicht die schnelle Installation und die Einstellung aller wichtigen
Parameter. Durch die umfangreichen Einstellmgglichkeiten kann der Antrieb an die rtlichen Gege-
benheiten und die individuellen Bedirfnisse angepasst werden.

Tusiitzlich wird die Installation durch automatisierte Abliufe erleichtert. Zum Beispiel werden die
Endpunkte automatisch eingelemt und gespeichert.

Schonende Bewegungsabliufe verringern den Verschleif

Die Bewegung von Schiebetiir /Schiebladen wird mit einem Softstart eingeleitet, vor dem Errei-
chen des Endpunktes stellt der Antrieb auf Softstopp um, damit die Bewegung langsam endet.
Sicherheitsfunktionen

Eine Hinderniserkennung Gberwacht die Bewegung von Schiebetiir /Schiebeladen auf Stérungen
(s. unten). Zustzlich kann der Antrieb bei einer Storung manuell ausgekuppelt werden (z.B.
Stromausfall).

Spunnungsversorgung

Der Schiebetiirantrieb wird mit 24 V Sicherheitskleinspannung betrieben, dazu liegt ihm ein ent-
sprechendes 24 V Netzteil bei, das in jede 230 V / 50 Hz Netzsteckdose gesteckt werden kann.
Flexible Anschlussmaglichkeiten fiir zusiitzliche Bedienelemente

Der RolloSystems T2 verfiigt Gber zwei Steereinginge und einen 12 Volt Ausgang zum An-
schluss von externen Tastern, Bewegungsmelder, Trittmatten und anderen Impulsgebern.
Begriffshestimmung

Zur Vereinfachung wird in den folgenden Kapiteln anstelle von , Schiebetiir /Schiebeladen” der
Begriff , Schiebeelement” verwendet.



i  Funktionsheschreibung / Hinderniserkennung n

Der Antrieb besitzt eine automatische Hinderniserkennung.

StoBt das Schiebeelement beim SchlieBen oder Offnen gegen ein Hindernis, stoppt der An-
trieb automatisch und fahrt ca. 30 cm in die Gegenrichtung.

< Anzeige sobald ein Hindernis erkannt wurde.

HINWEIS
Unter bestimmten Umstinden kann es dazu fihren, dass die Hinderniserkennung falschlicher-
weise ein Hindernis erkennt, gehen Sie in diesem Fall wie auf Seite 42 gezeigt vor.

i Funktionsbeschreibung / Manuelle Entkupplung

Der RolloSystems T2 besitzt eine manuelle Entkupplung.

Bei Stdrungen (z.B. Stromausfall) kann das Schiebeelement durch einen kriiftigen Druck vom
Antrieb entkuppelt und frei bewegt werden. Um das Schiebeelement wieder einzukuppeln, muss
esin die Position des Zahnriemenverbinders gebracht werden. Der Mitnehmer rastet dort merklich
in den Zahnriemenverbinder ein.




Funktionsiibersicht

Funktionen und Ausstattungsmerkmale des RolloSystems T2

OoooooOooooOgo

Automatisches Lernen der Endpunkte

Automatische Hinderniserkennung

Automatische Synchronisation nach Stromausfall

Einstellbare Empfindlichkeit der Hinderiserkennung

Finstellbare Geschwindigkeiten (fiir Offnen und SchlieBen)

Einstellbares automatisches Schliefien

Integrierter Empfanger fir Handsender (433 Mhz Keelog und Funkbewegungsmelder)
Einstellbarer Soft-Start und Soft-Stop

Spannungsversorgung mit 24 V Sicherheitskleinspannung

12V Ausgang (z.B. als Stromversorgung fiir Bewegungsmelder und Taster)
Einstellbare Eingtinge zum Anschluss von Steuergerditen



Y

Wichtige Hinweise vor der Montage bzw. Installation u

12

Priifen Sie vor der Montage ...:
00 ...ob Ihr Schiebeelement fir den Antrieb geeignet ist und

O ...das Schiebeelement bzw. die Mechanik auf einwandfreien mechanischen Zustand.
Das Schiebeelement muss sich leicht 6ffnen und schlieen lassen.

Priifen Sie das Gewicht des Schiebeelementes

O Zur einwandfreien Funktion des Antriebs darf das zulissige Gesamtgewicht von 80 kg nicht
iberschritten werden. Uberpriifen Sie daher vor der Montage das Gesamtgewicht des Schie-
beelements/der Schiebeelemente (z.B. mit einer Personenwaage).



A

Elektrischer Anschluss / Stromversorgung u

Die Spannungsversorgung erfolgt mif Hilfe des beiliegenden 24 V Steckemetzteils.

HINWEIS
Beachten Sie die Angaben auf dem Typenschild des 24 V Steckemetzteils, dort sind alle erforder-
lichen Angaben zum Anschluss des Antriebs angegeben.

s2av } o]

e —— gl GND braun brown bruin brun 1

N GND grau grey grijs ris 2

(5] markiert GND Ag weil white wit blanc 3

B morked DAY S e oo e &

09105.0 m:;gﬁgng ‘ 12V<©) pink pink Troze rose 6
Belegung der Anschlussleitung Belegung der Anschlussleitung am

am 24 V Steckernetzteil Antrieb

Die Polaritiit der Netzteilleitung wird durch eine Markierung gekennzeichnet:

LAder | Polaritit ] Antriebsleitung

+24V

= %@i nicht markier = +24V grin (5)
® B maner ene markiert = GND (Masse) braun (1)

marqué

o

+12V <-@ Ausgang (Stromversorgung fiir Bewegungsmelder und Taster)

Zum Anschluss externer Taster und Bewegungsmelder verfigt der Antrieb Gber einen
+ 12V Ausgang.

Farbbelegung der Antriebsleitung fiir den + 12 V <€) Ausgang
Antriebsleitung | Belegung

pink (6) = +12V <€) Ausgang (max. 70 mA)
grav (2) = GND (Masse)

13



o

Kurzbeschreibung der Steuvereingiinge A —@ und B —@ u

14

Anschluss externer Steverungen

Der Antrieb verfiigt dber zwei Steuereingiinge A &) und B &) zum Anschluss verschiede-
ner externer Steuerungen, wie zum Beispiel:

O Taster
O Bewegungsmelder efc.
O Rollladenschalter

Farbbelegung der Antriebsleitung fir die Stevereingtinge

Antriebsleitung | Belegung

wei (3) = Stevereingang A - )
gelb (4) = Stevereingang B -6 )

Die Funktion der Steuereingiinge einstellen (s. Seite 34)

Je nach Bedarf kann die Funktion eines Steuereingangs individuell eingestellt werden. Die Einstel-
lung erfolgt in den Menis[A und b .

Folgende Funktionen kannen eingestellt werden:

[0 Aus

[{ NC-Modus (potentialfreier Offnerkontakt)

I2 NO-Modus (potentialfreier SchlieBerkontakt)

[3 Pousen-Modus (potentialfreier SchlieBerkontakt)

[ Offnen, potentialfreier SchlieBerkontakt (Totmannbetrieb, z.B. bei Rollladenschaltern)
S SchlieBen, potentialfreier Offnerkontakt (Totmannbetrieb, z.B. bei Rollladenschaltern)

O 0o o o ogo o

Zuliissige Spannung der Steuereingiinge

Eingangsspannung: 9Vbis 24V
Eingangswiderstand: > 47kQ
WICHTIG

Nicht verwendete Steuereingdnge missen mit GND, braun (1) oder grau (2) verbunden werden.



Anschluss eines externen Tasters oder Bewegungsmelders

Anschluss eines potentialfreien Offnerkontaktes nach + 12 V (NC-Mode).

pink (6)
12V-6) potentialfreier
4 (Gffnerkontokt

Steuereingang

@instellmodus im Menii |7 oder b : [
CSchaltsignale: AUF - STOPP- 7U - STOPP..
(Schalsignal, wenn dos Menii [ 7 akiv st AUF (Offnen)

(Meni| T = Automatisches SchlieBen)

HINWEIS
Beim Anschluss mehrerer Bewegungsmelder oder Taster an diesen Eingang, mijssen die
Schaltkontakte in diesem Modus in Reihe geschaltet werden.

Anschluss eines potentialfreien SchlieBerkontaktes nach + 12 V (NO-Mode).

CEinstellmodus im Menis A oder b : 2
(Schulrsignale: AUF - STOPP- 7U - STOPP...
(Schaltsignal, wenn das Meni [ okiivist: AUF (Offnen)

(Meni| T = Automatisches SchlieBen)

pink (6)
1 potentialfreier

1 SchlieBerkontakt
Steuereingang o—[

HINWEIS
Beim Anschluss mehrerer Bewegungsmelder oder Taster an diesen Eingang, miissen die
Schaltkontakfe in diesem Modus parallel geschaltet werden.

15



o

Anschluss eines Rollladenschalters

16

Anschluss eines potentialfreien Rollladenschalters nach + 12 V.

4 N
pink (6)
12V ~ potentialfreier
Steuereingang SchlieBerkontakt
A6 weib (3) o eines Rollladenschalters
(Beispiel)
B gelb (4) '
o J
(Einstellmodus im Ment [ und [ : (bei Verwendung beider Fingginge) h
Stevereingang A -6 ) [ (Offnen)
L Steuereingang B —& ) IS (SchlieBen) )
(Schalrsignle: AUF (sffnen) oder U (schlieBen) )
HINWEIS
O Totmannbetrieh
Der Antrieb fahrt die Tar in die entsprechende Richtung solange das Signal anliegt. Fallt
wiihrend der Tirfahrt das Signal ab, stoppt der Antrieb.
O Die Stevereingiinge A—& ) und B —§ ) missen nicht gemeinsam auf den Modus 4 und

IS eingestellt werden. Liisst sich die gewiinschte Anwendung mit nur einem Steuereingang
realisieren, kann der zweite Stevereingang auf eine beliebig andere Funktion eingestellt
werden.

Weitere Anwendungen:

O

Automatischer Betrieb mit Hilfe eines Thermostaten.

Dazu muss ein Thermostat mit Wechslerkontakt angeschlossen werden.
Automatischer Betrieb mit Hilfe einer Zeitsteverung (z.B. eine 230 V
Rollladensteverung).

Dazu muss die Rollladensteuerung mit Hilfe eines Trennrelais angeschlossen werden.

ACHTUNG
Das Trennrelais muss die notwendige Sicherheitstrennung zwischen dem 230 V Netz und
der Niederspannungsseite einhalten.



N

Anschluss des Bewegungsmelders ArtMotion u

Anschluss des Bewegungsmelders im Schliefier-Modus (NO)

Der Radar-Bewegungsmelder , ArtMotion” ist fiir den Einsatz mit dem RolloSystems T2 empfoh-
len. Er muss im Modus ,High Active” betrieben werden, beachten Sie duzu die Montage- und
Bedienungsanleitung des Bewegungsmelders.

@instellung des jeweiligen Steuereingangs: ic )
4 N
Arthotion __RolloSytems T2
Power weif weif | )
Supply = +24V  grun (5) 3
‘ braun 3 ;
braun f broun (1)
GND !
;’oienﬁul- grau (2)
Teier ! iB(3) !
b S wel
Ausgang ge l:l fever- !
T e |
o J
Anschluss von zwei ArtMotion Bewegungsmeldern im SchlieBer-Modus
4 N
ArtMotion 1 ArtMotion 2
2883 | (288
) ? o O O 0 o RolloSystems T2
| o grin +24V
o braun/grau~ GND (Masse)
gel.b Stevereingang
o weif
- )

Sollte ein Fingang bereits fir einen Taster oder Ahnliches belegt sein, so kannen die Bewegungs-
melder parallel an einen Eingang angeschlossen werden (s. Seite 18).

17



Anschluss des Bewegungsmelders ArtMotion

18

Parallelanschluss von zwei ArtMotion Bewegungsmeldern im SchlieBer-Modus

4 N
ArtMotion 1 ArtMotion 2
=5 8% =5 8%
8 55 % S &5 S £
? 9 [eJNe} O 0 O RolloSystems T2
| o griin +24V
o broun/grau GND (Masse)
gelb
O oder )
. Steuereingan
weif gong
S %




Die Meniistruktur des Antriebes n

Im Menii der Antriebssteuerung kénnen alle erforderlichen Einstellungen vorgenommen werden.
Die Auswahl der Funktionen erfolgt iber das Mend. In der folgenden Tabelle werden die einzelnen
Funktionen kurz vorgestellt:

)

| ] 70 | 8] ] O ] =

Endpunkte suchen

Laufrichtung umkehren

Bremsweg einstellen

Empfindlichkeit einstellen

Montageart / Geschwindigkeit beim Offnen einstellen
Geschwindigkeit beim SchlieBen einstellen
Automatisches Schliefien einstellen

Akustisches Signal

Push-Modus

Funktion der Steuereingdinge A —@ und B —@ ginstellen.
(lear (Werkseinstellung wieder herstellen)
Funk-Bewegungsmelder anmelden

Handsender an- und abmelden

Die Funktionen aufrufen / Einstellhilfe / Bedienung

Der Antrieb verfigt dber drei Bedientasten und eine LED-Anzeige. Mit Hilfe der Bedientasten kan-
nen Sie alle Funktionen aufrufen und die gewinschten Einstellungen vornghmen. Die LED-Anzeige
informiert Sie dber die ausgewdhlte Funkfion bzw. Uber den Status der jeweiligen Funkfion.

° PlusTaste  ~—_|

@ OKToste — —_|

Q Minus-Taste ——|

LED-Anzeige
19



Das Menii aufrufen und eine Funktion auswihlen (Beispiel) u

Tasten LED-Anzeige
Anzeige nach dem Einstecken des
Netzteils in eine 230 V Steckdose.
Der Antrieb befindet sich im Ruhezustand (in
Bereitschaft)
2 Sekunden Das Menii avfrufen.
driicken

° / ’ q Eine Funktion auswiihlen.
2.B.[R, Funktion des Stevereingangs A —@

‘

Die Auswahl bestiitigen und in den
Einstellmodus wechseln.

Die Anzeige blinkt.

S

=3

Die gewiinschte Funktion einstellen.
2.8.12 (SchlieBerkontakt, NC)

0/0

sl

Zuriick zum Meni.

oK

o

2 Sekunden ] Das Menii verlassen.
dicken |~ | Der Antrieb fillt dann in den Ruhezustand zurick.
HINWEIS

Wird 30 Sekunden lang keine Taste beftigt, fillt der
Antrieb automatisch in den Ruhezustand zuriick.

Gednderte Einstellungen werden dennoch gespeichert.



Installationsreihenfolge

WICHTIG
Installationsreihenfolge unbedingt einhalten

Halten Sie unbedingt die hier gezeigte und im Folgenden beschriebene Installationsreihenfolge
ein. Eine Abweichung bzw. Anderungen an einigen Einstellungen erfordern sonst eine Wiederho-
lung der Installation.

W O NS RN

Vor der Montage das Gewicht des Schiebeelementes prifen (max. 80 kg).
Den Antrieb montieren und anschliefien.

Menii [E , (optional) einen Handsender anmelden.

Menii | {, den Suchlauf fiir die Endpunkte akfivieren.

Die Laufrichtung prifen (1. Fahrt = Gffnen).

Eventuell Menii |2, Laufrichtung umkehren und den Suchlouf wiederholen.

Die gewiinschten Bedienelemente (Taster, Bewegungsmelder efc.) anschliefien.

Menii |A /i , die Steuereingdnge einstellen.
Menii[E , (optional) weitere Handsender anmelden
oder

Menii |, einen Funk-Bewegungsmelder anmelden.

10. Menii |7, (optional) eine automatische SchlieBzeit einstellen.

21



[

Automatische Endpunktsuche / Kurzerklirung u

22

Um einen stirungsfreien Betrieb zu gewdhrleisten, miissen fir den Antrieb in beide Bewegungs-
richtungen solide (sich nicht veriindernde) Endpunkte vorhanden sein.

Automatische Suchfahrt

Der Antrieb lemt selbststiindig die beiden Endpunkfe.

WICHTIG

Versuchen Sie nie, Endpunkte zu simulieren (z.B. durch Stoppen des Schiebeelementes mit Hand
oder FuB), denn diese tempordiren Endpunkte gehen zum Beispiel nach einem Stromausfall durch
die automatischen Synchronisationsfahrten wieder verloren (s. Seite 43).

Automatische Referenzfahrten

Sind die beiden Endpunkte gefunden, fihrt der Antrieb automatisch vier Referenzfahrten durch,
um (abhdngig von den drtlichen Gegebenheiten) die fiir die Bewegung des Schiebeelementes
notwendige Kraft einzustellen.

Es besteht Verletzungsgefahr bei der automatischen Referenzfahrt.

Wiihrend der automatischen Referenzfahrten ist die Kraftbegrenzung noch nicht akiiv, sorgen Sie
dafir, dass sich wahrend der Referenzfahrten niemand im Bewegungsbereich des Schiebelementes
befindet.

HINWEIS
Sollte die Empfindlichkeit bei der Endpunktsuche zu grofl oder zu klein sein, kann diese im

Meniipunkt [ (s. Seite 26) angepasst werden.

Manvelle Einstellung der Endpunkte

Der Antrieb stoppt, sobald wahrend der automatischen Endpunktsuche ein Steversignal erfolgt
(2.B. durch einen extemen Taster oder Bewegungsmelder oder durch Driicken der € -Taste).
Folgende, storungsanfiillige Situation entsteht:

O Die aktuelle Position des Schiebeelementes wird dann als Endpunkt gespeichert.

O  Die automatische Synchronisation nach einem Stromausfall wird ausgeschaltet.

O  Die Endanschlige kannen nach einem Stromausfall verloren gehen, falls die Posifion des
Schiebeelementes (z.B. durch Schieben) vertndert wurde.



E Automatische Endpunktsuche starten u

Tasten LED-Anzeige
2 Sekunden ] Das Menii avfrufen.
driicken (
—l Die Funktion | { ,Endpunkte suchen”
° / 0 A auswiihlen.
@ j Die Auswahl [ { ,Endpunkte suchen”
| bestiitigen.
Das Symbol |- erscheint und blinkt.
3 Sekunden Die Suchfahrt starten, die Schiebetiir bzw.
driicken der Schiebeladen 6ffnet sich.
Lassen Sie die Taste los sobald der Antrieb starfet.
Die Suche beginnt immer in Richtung Offnen.
(Nur bei falscher Laufrichtung, sonst weiter mit Pkt. 6 D)
@ mghrfuch »Endpunkte suchen” abbrechen.
driicken WICHTIG

Sollte eine Endpunkisuche in Richtung , SchlieBen”
starfen, missen Sie durch mehrfaches Driicken der
@-Taste die Suchfahrt abbrechen und im Menii (2
die Laufrichtung umkehren (s. Seife 24).

Der Antrieb fishrt die automatische
Endpunktsuche durch.

) Durchfiihrung von vier automatischen
500 Referenzfahrten.

Sobald der Antrieb die beiden Endpunkte gefunden und
gespeichert hat, werden vier automatische Referenz-
fahrten zur notwendigen Krafteinstellung durchgefishr.

HINWEIS
O  Die verbleibenden Fahrten werden blinkend
angezeigt.

O Nach der Referenzfahrt befindet sich der
Antrieb im Ruhezustand - .
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2

Laufrichtung umkehren u

Tasten

@ 2 Sekunden

driicken

Die Laufrichtung des Schiebeelementes hiingt von folgenden Faktoren ab und muss eventuell
angepasst werden:
[ von der Einbausituation (Recht- oder Linksmontage) und

[ von der Anbindung des Schiebeelementes an den Zahnriemen (hinterer oder vorderer
Zahnriemen).

HINWEIS
Tur Uberprisfung der Laufrichtung miissen giltige Endpunkte eingelernt sein. Anschliefend wird
bei jeder Tiirbewegung die Laufrichtung in der LED-Anzeige wie folgt angezeigt:

Fahrtrichtung der Tir

Offnen = [0 (open)

= Auch bei der 1. Suchfahrt zum Lernen der Endpunkte.
Schiiefien = L (dose)
WICHTIG

Endpunktsuche und Referenzfahrten wiederholen.

Bei der Laufrichtungsumkehr werden sowohl die Endpunkie als auch die Einstellungen der Referenz-
fahrten automatisch geloscht und mijssen wiederholt werden (s. Seite 22,/23).

LED-Anzeige

Das Menii aufrufen.

©/0

Die Funktion |2 , Laufrichtung”
auswiihlen.

ol

Die Auswahl |2 bestiitigen.

Der aktuelle Status der Funktion wird blinkend ange-
zeigt (8.10)

0 = Die Loufrichtungsumkehr ist deakfivierr.
[{ = Die Loufrichtungsumkehr ist akfiviert.

=3 -]

@ 3 Sekunden

driicken

Die Laufrichtung umkehren.
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Zuriick zum Meni.



3

Bremsweg einstellen u

Tasten

@ 2 Sekunden

driicken

Mit Hilfe des Bremsweges wird festgelegt, wie stark der Antrieb bzw. das Schiebeelement vor
dem Erreichen der Endpunkte abbremst. Passend zum Gewicht des Schiebeelementes (Turblatt
bzw. Laden) und zum Laufverhalten, kann der Bremsweg eingestellt werden.

HINWEIS

Ein falsch eingestellter Bremsweg ist daran erkennbar, dass das Schiebeelement beim Abbremsen
plétzlich stoppt und in die Gegenrichtung fihrt. Da in diesem Fall beim Bremsen zu hohe Krifte
wirken, spricht die Hinderniserkennung an und im Display erscheint die Anzeige = .

Eventuell sind mehrere Probelufe zur Einstellung des Bremsweges erforderlich.

Gewicht des Schiebeelementes

leicht = [ { kurzer Bremsweg
schwer = [9 langer Bremsweg
Werkseinstellung =fF

WICHTIG

Endpunktsuche und Referenzfahrten wiederholen.

Bei jeder Verinderung des Bremsweges werden sowohl die Endpunkte als auch die Einstellungen der
Referenzfuhrten automatisch geloscht und miissen wiederholt werden (s. Seite 22/23).

LED-Anzeige

Das Menii aufrufen.

0/0

Die Funktion [3 ,Bremsweg”
auswiihlen.

CXl

o

Ind Die Auswahl [3 bestiitigen.
g Der eingestellte Bremsweg wird blinkend angezeigt.

0/0

8 Den Bremsweg einstellen.
] kurzer Bremsweg

9 = longer Bremsweg
B = Werkseinstellung

Zuriick zum Menii.
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4

Empfindlichkeit der Hinderniserkennung einstellen u

Tasten

@ 2 Sekunden

driicken

Mit Hilfe dieser Funkfion kannen Sie die Empfindlichkeit fir das Ansprechen der Hinderniser-
kennung einstellen.

Beschreibung EXTD
hohe Empfindlichkeit =
niedrige Empfindlichkeit =

[
9
5

Werkseinstellung

WICHTIG
Bei AuBenanwendungen ist [~ einzustellen, um die Empfindlichkeit so weit zu reduzieren, dass
Frost und Wind keine Funktionsstorungen verursachen.

Das Menii aufrufen.

©/0

l_, Die Funktion Y , Empfindlichkeit der
Hinderniserkennung” auswihlen.

oK

Id Die Auswahl 4 bestiitigen.
l Die aktuelle Empfindlichkeit wird blinkend angezeigt.

©/0

] . Die gewiinschte Empfindlichkeit
i B einstellen.

- 1 hohe Empfindlichkeit

El niedrige Empfindlichkeit

G = Werkseinstellung

[- = AuBenanwendung
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Zuriick zum Menii.



E Automatische und manvelle Einstellung der Geschwindigkeiten

Automatische Einstellung der Geschwindigkeit durch die Auswahl der

Montageart.

Abhdngig von der Montageart (in der Wand laufend oder auf der Wand laufend) kann die Ge-
schwindigkeit automatisch eingestellt werden, um die Verletzungsgefahr (StoBen und Quetschen)

an den Schliefkanten einer Schiebetiir bzw. eines Schiebeladens zu verringern.

ontgeart | Eunstolng )

Das Schiebeelement léuft in der Wand. =

Das Schieheelement st auf der Wand montiert. = [2 (Werkseinstellung)

Zuordnung zwischen Monlugeuri und Geschwindigkeit

Einstellung ] Besdureibung _______________J

[f = schnelles Offnen / langsames Schliefien
3 = langsames Offnen und Schliefen
HINWEIS

Geschwindigkeitseinstellung gemf Sicherheitsnormen.

Die Geschwindigkeit ist ab Werk so eingestellt, dass die in den entsprechenden Sicherheitsnormen
festgelegten maximalen Krdiffe fir eine Schiebetiir bzw. fir einen Schiebeladen mit dem maximal
zuldssigen Gewicht des Schiebeelementes von 80 kg eingehalten werden. Bei Bedarf kann die

Geschwindigkeit beim Einsatz leichterer Schiebeelemente angepasst (erhdht) werden.

Manuelle Einstellung der Offnungsgeschwindigkeit.
Alternativ lisst sich die Offnungsgeschwindigkeit auch manuell einstellen (s. Seite 28).

WICHTIG

Endpunktsuche und Referenzfahrten wiederholen.

Bei jeder Verdnderung der Montageart bzw. der Geschwindigkeit werden sowohl die Endpunkfe als
auch die Einstellungen der Referenzfahrten automatisch geldscht und miissen wiederholt werden (s.

Seite 22,/23).

Bremsweg verliingern.

Bei erhahter Offnungsgeschwindigkeit muss eventuell der Bremsweg verldngert werden, um ei-

nen strungsfreien Betrieb zu gewdhrleisten (s. Seite 25).
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1. Automatische Einstellung der Geschwindigkeiten nach Montageart u

Tasten LED-Anzeige
1. 2 Sekunden ] Das Menii avfrufen.
driicken (
2. = | ; . u at
° / ’ 5 IT:. Funktion |5, Montageart” auswiih
3. (OK] ] Die Auswahl 5 bestiitigen.
A Die aktuelle Montageart wird blinkend angezeigt.
4. [ ] Die gewiinschte Montageart
o / ’ |' . einstellen.
- [t = Dos Schiebeelement liuft in der Wand.
IZ = Das Schiebeelement ist auf die Wand
montiert (Werkseinstellung).
5. Zuriick zum Menii.

5]

2. Umschalten zur manuellen Einstellung der Offnungsgeschwindigkeit

Tasten LED-Anzeige
1. 2 Sekunden g | Das Menii avfrufen.
@ driicken |'
2. [y | . N " P
° / 0 i zl:. Funktion (5, Montageart” auswiih
3. @ ] Die Auswahl 5 bestiitigen.
A Die aktuelle Montageart wird blinkend angezeigt.
4. m - Umschalten zur manuellen Einstellung
O+ 0 ", + = der Offnungsgeschwindigkeit.

28

3 Sekunden lang
gleichzeitig driicken

Ein Signalton ertont und der aktuelle Geschwindigkeits-
wert wird blinkend angezeigt (z.8. 4).



E 2. Umschalten zur manvellen Einstellung der Offnungsgeschwindigkeit u

5.

Tasten

©/0

LED-Anzeige

H

Die gewiinschte Offnungsgeschwindigkeit
einstellen.

[f = longsome Geschwindigkeit

[§ = hohe Geschwindigkeit

o

Zuriick zum Menii.

HINWEIS
Danach kann im Menipunkt 6 (s. Seite 30)
die Schliefgeschwindigkeit eingestellt
werden.

E 3. Umschalten zur automatischen Einstellung der Geschwindigkeiten nach Montageart

Tasten LED-Anzeige
1. 2 Sekunden ] Das Menii avfrufen.
driicken (
2. F Die Funktion [5 ,Montageart” auswiih-
©/ o J | len.
3. (OK] q Die Auswahl (5 bestiitigen.
ma Der akiuelle Geschwindigkeitswert wird blinkend an-
gezeigt (z.B. 4).
4. =] - Umschalten zur automatischen Einstellung
° * ‘ E u = der Geschwindigkeiten nach Montageart.
3 Sekunden lang - Ein Signalton ertont und die aktuelle Montageart wird
gleichzeitig driicken blinkend angezeigt (z.B. 2).
5. Die gewiinschte Montageart
° / 0 m .. einstellen.
[f = Das Schieheelement liuft in der Wand.
[Z = Das Schiebeelement ist auf die Wand
monfiert.
6. Zuriick zum Meni.
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Die SchlieBgeschwindigkeit einstellen u

Tasten

Automatische Einstellung der SchlieBgeschwindigkeit, abhtingig von der
ausgewiihlten Montageart.

Wurde die automatische Geschwindigkeitseinstellung per Auswahl der Montageart akfiviert, so
wird die SchlieBgeschwindigkeit (abhdngig von der gewdhlten Montageart) fest eingestellt. Eine
Einstellung der SchlieBgeschwindigkeit ist in diesem Fall nicht méglich.

Einsatzbedingung zur manvellen Einstellung der SchlieBgeschwindigkeit.

Wurde die manuelle Auswahl der Offnungsgeschwindigkeit akfiviert, so kann auch die manuelle
Einstellung der SchlieBgeschwindigkeit erfolgen.

WICHTIG

Endpunktsuche und Referenzfahrten wiederholen.

Bei jeder Verdnderung der Schliefigeschwindigkeit werden sowohl die Endpunkte als auch die Ein-
stellungen der Referenzfahrten automatisch geloscht und miissen unbedingt wiederholt werden (s.
Seite 22,/23).

Bremsweg verliingern.

Bei erhahter SchlieBgeschwindigkeit muss eventuell der Bremsweg verldngert werden, um einen
storungsfreien Betrieb zu gewdhrleisten (s. Seife 25).

LED-Anzeige

(Manuelle Einstellung der SchlieBgeschwindigkeit

1. 2 Sekunden ] Das Menii avfrufen.
driicken (
2. F Die Funktion [& ,,SchlieBgeschwindigkeit”
° / 0 g auswiihlen.
3. @ ? Die Auswahl [ bestiitigen.
| = | Der aktuelle Geschwindigkeitswert wird blinkend an-
gezeigt (z.8./3).
4. ] Die gewiinschte SchlieBgeschwindigkeit
° / ’ |' . einstellen.
- [f = longsame Geschwindigkeit
[ = hohe Geschwindigkeit
5. Zuriick zum Menii.

30



E Avtomatisches SchlieBen aktivieren u

Automatisches Schlieflen

Mit dieser Funktion kannen Sie festlegen, dass das Schiebeelement nach dem Offnen autome-
tisch wieder schliefien soll.

Variable SchlieBzeiten einstellen.

Tu individuellen Einstellung konnen Sie verschiedene SchlieBzeiten einstellen.

- = automatische Schliefizeit deakivieren
[f = 3 Sekunden
E = 6 Sekunden
El =10 Sekunden
M = 15 Sekunden
g = 21 Sekunden
4 = 28 Sekunden
il = 37 Sekunden
] = 48 Sekunden
E] = 60 Sekunden

Funktion der Steuereingtinge A /|b im Modus ' { und |2 wenn die Funktion
+Auvtomatisches SchlieBen” aktiviert ist.

CSchul'rsignaI eines Tasters oder Bewegungsmelders: AUF (Tiir ffnen) >
@uch der eingestellien SchlieBzeit: ZU (Tir schlieBen) >

Funktion der Steueremgange R /b im Modus [ { und |2 wenn die Funktion
+Auvtomatisches SchlieBen” deaktiviert ist.

CSchulrsignuI eines Tasters oder Bewegungsmelders: AUF - STOPP - 7U - STOPP... >
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E Avtomatisches SchlieBen aktivieren u

Tasten LED-Anzeige
1. 2 Sekunden —' Das Menii aufrufen.
driicken (
2. ? Die Funktion 7 ,Automatisches Schlie-
° / 0 A Ben” auswiihlen.
3. (OK] | Die Auswahl |7 bestiitigen.
L Der aktuelle Status der Funktion bzw. die aktuelle

SchlieBzeit wird blinkend angezeigt (z.B. |- ).

4. ] Die gewiinschte SchlieBzeit einstellen.
©/0 AR 4.9 siehe Tabelle auf Seite 31.

oder

- Die Funktion deaktivieren - .

5. @ Zuriick zum Menii.

H Akustisches Signal ein-/ausschalten

Vor jeder Fahrt ertont zur Warnung ein akustisches Signal. Bei Bedarf kann das Signal ausgeschal-
tef werden.

Tasten LED-Anzeige

1. @ 2 Sekunden

driicken

2. 0/0
3. @

Das Menii aufrufen.

Die Funktion B , Akustisches Signal” aus-
wiihlen.

Die Funktion [§ offnen.

Der aktuelle Status der Funktion wird blinkend ange-
zeigt.

4. = | Die gewiinschte Funktion einstellen.
°/‘ Bm ie gewi unktion ei

[0 = okustisches Signal aus.

==/ |29}~ ]

[ =okustisches Signal ein (Werkseinstellung).

5. @ Zuriick zum Meni.
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Den Push-Modus ein-/ausschalten u

Wenn das Schiebeelement mechanisch bewegt wird, fahrt der Antrieb in die entsprechende Rich-
tung. Um das Schiebeelement zu bewegen, muss sehr viel Kraft aufgewendet werden, daher
sollte dies nicht die dbliche Nutzung sein.

WICHTIG

Ist die Schiebetiir bzw. der Schiebeladen mit einer mechanischen Kupplung ausgestattet, so kann
diese eventuell beim Driicken des Schiebeelementes ausgekuppelt werden, bevor der Antrieb die
manuelle Bewegung erkennt. In diesem Fall funktioniert der Push-Modus nicht.

Tasten LED-Anzeige
@ 2 Sekunden ] Das Meni avfrufen.
driicken (

° / ‘ '} Die Funktion [9 ,,Push-Modus” auswiih-
| | len.

@ B3 Die Auswahl [ bestiitigen.
| 1] Der aktuelle Status der Funkfion wird blinkend ange-

zeigt.

° / ° m Die gewiinschte Funktion einstellen.

- 0 = Push-Modus aus.

[ =Push-Modus ein (Werkseinstellung).

Zuriick zum Menii.
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E“Q Die Funktion der Stevereinginge A —@ und B —@ einstellen u

34

Je nach Bedarf kann die Funktion eines Stevereingangs individuell eingestellt werden. Die Einstel-
lung erfolgt in den Meniis |4 und | .

Folgende Funktionen kdnnen eingestellt werden:

Einstellng | Funkfion
= Aus (Werkseinstellung)
= NC-Modus (potentialfreier Offnerkontakt)
NO-Modus (potentialfreier SchlieBerkontakt)
Pausen-Modus
= (ffnen (Totmannbetrieh, .B. bei Rollladenschalter)*
= Schlieflen (Totmannbetrieb, z.B. bei Rollladenschaltern) *
* nur potentialfreie SchlieBerkontakte eines Rollladenschalters

o] v )

Kurzheschreibung der Funktionen
0 = Aus

Der Steuereingang ist ausgeschaltet (Werkseinstellung). So ldsst sich zum Beispiel ein
Bewegungsmelder bei Bedarf abschalten, ohne Ihn abklemmen zu mijssen.

[{ = NC-Modus

An den Stevereingang kann ein potentialfreier Offnerkontakt (externer Taster oder
Bewegungsmelder) angeschlossen werden.

[Z = NO-Modus

An den Steuereingang kann ein potentialfreier SchlieBerkontakt (externer Taster oder
Bewegungsmelder) angeschlossen werden.




E Die Funktion der Stevereinginge A —@ und B —@ einstellen u

Kurzheschreibung der Funktionen
[3 = Pausen-Modus

O Durch Driicken eines dafir vorgesehenen Tasters (Pausen-Taster) bleibt das Schie-
beelement in der aktuellen Position stehen. Dadurch konnen das Schiebelement
und der Durchgangsbereich z.B. ungestdrt gereinigt werden. Die Steversignale an-
derer externer Steverungen (Handsender, externer Taster, Bewegungsmelder efc.)
werden unterdriick.

O Durch erneutes Driicken des Pausen-Tasters wird der Pausen-Modus wieder ausge-
schaltet.

Signale

O 4x akustische Signale sobald der Pausen-Modus ein- oder
ausgeschaltet wird.

o F bei aktivem Pausen-Modus

HINWEIS

O Bei akfiviertem Push-Modus [3 (s. Seite 33) wird der Pausen-Modus ausge-
schaltet, sobald das Schiebeelement manuell bewegt wird.

O st die Funkfion [T ,Automatisches SchlieBen” aktiv, wird das Schiebeelement
ca. 6 Sekunden nach dem Ausschalten des Pausen-Modus geschlossen.

ﬁffnen-Signul (SchlieBerkontakt)
und
SchlieBen-Signal (Schlieferkontakt)

Diese Funktionen dienen zum Anschluss eines Rollladenschalters mit potentialfreien
SchlieBerkonfakten oder einer Steuerung mit vergleichbaren Schaltimpulsen.

Totmannbetrieb

Der Antrieb fahrt das Schiebeelement in die entsprechende Richtung solange das Signal
anliegt. Fall wahrend der Fahrt das Signal ab, stoppt der Antrieb.

HINWEIS

Da fiir die Anwendung beide Steuereingdnge A —@ und B —@ verwendet werden,
sollten beide Steuereingdnge entsprechend konfiguriert werden.

O Stevereingang A —@ = Modus 4 (6ffnen)

O Stevereingang B —@ =Modus 5 (schlieBien)
Die Stevereingiinge A —& ) und B —& ) missen nicht zwangsliufig gemeinsam auf
den Modus Bq und [S eingestellt werden. Lasst sich die Anwendung mit nur einem

Steuereingang realisieren, kann der zweite Steuereingang auch auf eine beliebige ande-
re Funktion eingestellt werden.
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AL Die Funktion der Stevereinginge A — ) und B ) einstellen u

Tasten LED-Anzeige
1. 2 Sekunden ] Das Menii avfrufen.
driicken (
2. '} Die gewiinschte Funktion A oder b
° / 0 & oder »Steuvereingiinge” auswihlen.
3. @ I} Die Auswahl A oder b bestiitigen.
LS| Der aktuelle Status der Funktion wird blinkend ange-

zeigt, .80 .

Den gewiinschten Modus einstellen (s.
Seite 34).
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Zuriick zum Menii.



L

Clear / Alle Einstellungen l6schen / Software-Version einsehen u

Durch einen Reset werden alle Einstellungen einschlieBlich der angemeldefen Handsender
und Funk- Bewegungsmelder geldscht. Danach gelten die Werkseinstellungen (s. Seite 46).

WICHTIG
Nach einem Reset miissen alle Einstellungen wiederholt werden.

HINWEIS
Durch kurzes Betitigen der OK-Taste, kann die Funkfion verlassen werden, ohne einen Reset
durchzufihren.

Tasten LED-Anzeige
@ 2 Sekunden —' Das Menii aufrufen.
driicken ]
/ | Die Funktion [T , Clear” auswihlen.
©/0 L

o

Die Auswahl [T bestiitigen.

Luerst erscheint kurz die aktuelle Software-Version
7B.2.

]y

Danach erscheint blinkend das gezeigte Symbol.

@ 3 Sekunden

~ Den Reset durchfiihren.

~ Alle Einstellungen sind geldscht. Der Antrieb wird auf
die Werkseinstellungen zuriickgesetzt (s. Seite 46).

o

Zuriick zum Menii.
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Einen Funk-Bewegungsmelder an- und abmelden u

Bei Bedarf kdnnen Sie den Antrieb auch mit einem Funk-Bewegungsmelder steuern.
WICHTIG
O Es kann nur ein Bewegungsmelderkanal angemeldet werden.

O Iusiitzliche Bewegungsmelder missen vor einer Anmeldung auf denselben Funk-Code ein-
gestellt werden, wie der erste Funk-Bewegungsmelder (s. Bedienungsanleitung des jeweili-
gen Funk-Bewegungsmelders).

Beachten Sie auch die Montage- und Bedienungsanleitung des Funk-Bewegungs-
melders.

Tasten LED-Anzeige
(Einen Funk-Bewegungsmelder anmelden D)
1. 2 Sekunden g | Das Meni avfrufen.
@ driicken |'
2. B Die Funktion |d , Funk-Bewegungsmelder
° / 0 i anmelden” auswihlen.
3. (OK] ] Die Auswahl |d bestiitigen.
L Der aktuelle Status der Funktion wird blinkend ange-
zeigt.
[- = esistnoch kein Funk-Bewegungsmelder
angemeldet.
4. Batterien in den Funk-Bewegungsmelder
einlegen.
Beachten Sie bitte die Bedienungsanleitung des
jeweiligen Bewegungsmelders.
5. Bei erfolgreicher Anmeldung wechselt die
Anzeige
[f = einFunk-Bewegungsmelder ist angemeldet.
6. Zuriick zum Menii.
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E Einen Funk-Bewegungsmelder an- und abmelden n

Tasten LED-Anzeige
(Mlle Funk-Bewegungsmelder abmelden D)
@ 2 Sekunden ] Das Meni aufrufen.
driicken (

Die Funktion d auswihlen.

©/0

o

Die Auswahl [d bestiitigen.

|
KA Der aktuelle Status der Funktion wird blinkend ange-
zeigt.

o

Die erfolgreiche Abmeldung wird
° * ‘ blinkend angezeigt.
3 Sekunden lang
gleichzeitig driicken

]

@ Zuriick zum Menii.
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E

Einen Handsender an- und abmelden

Tasten

Es kannen bis zu 9 Handsender angemeldet werden.

LED-Anzeige

(Einen Handsender anmelden

40

1. 2 Sekunden ] Das Menii avfrufen.
driicken (
2. F Die Funktion [E ,Handsender anmelden”
° / 0 ; auswihlen.
3. @ ] Die Auswahl [E bestiitigen.
L Die Anzahl der angemeldeten Handsender wird blin-
kend angezeigt.
[- = esistnoch kein Handsender angemeldet.
4. @W Die gewiinschten Handsender betiitigen.
5. Bei erfolgreicher Anmeldung wechselt die
Anzeige
[Z = Die Anzahl der angemeldeten Handsender
(z.B. 2) wird angezeigt.
6. Zuriick zum Meni.



E Einen Handsender an- und abmelden n

(Mlle Handsender abmelden D)

@ 2 Sekunden
driicken

Das Menii aufrufen.

Die Funktion £ auswihlen.

©/0

S

Die Auswahl [F bestiitigen.

Die Anzahl der angemeldeten Handsender wird blin-
kend angezeigt.

¥} laall B

] Alle angemeldeten Handsender
° * 0 - abmelden.
3 Sekunden lang - Die erfolgreiche Abmeldung wird blinkend angezeigt.
gleichzeitig driicken
@ Zuriick zum Menii.
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Hinderniserkennung / Was tun, wenn ...?

42

.. der Antrieb unerwartet stoppt und in die Gegenrichtung fahrt?

Mégliche Ursache:
Losung:
Magliche Ursache:
Losung:
Magliche Ursache:

Losung:

Magliche Ursache:
Losung:
Magliche Ursache:
Losung:
Magliche Ursache:

Losung:

Der Bremsweg ist zu Klein bzw. die Geschwindigkeit ist fir
das Schiebeelement zu hoch.

Den Bremsweg vergroBern oder die Geschwindigkeit verringern
(s. Seite 25/27).

Die Endpunkte sind nicht korrekt eingestellr.

Die automatische Endpunkisuche wiederholen (s. Seite 23).
Die Empfindlichkeit der Hinderiserkennung ist zu hoch
gingestellr.

Die Empfindlichkeit der Hindemiserkennung reduzieren

(s. Seite 26).

Das Schiebeelement liuft schwer und nicht leichtgdngig und
klemmt.

Die maglichen Klemmstellen bzw. Verschmutzungen beseitigen.
Die Laufschienen sind schief montiert, dodurch muss das
Schiebeelement bergauf fahren.

Die Montage der Laufschienen korrigieren.

Bei AuBenanwendung:

Vereiste Laufschiene oder Zahnriemen.

Vereisung der Laufschiene beseitigen.



E Automatische Synchronisation nach Stromavsfall u

Automatisches Suchen der Endpunkte (Synchronisation)

Falls die Endpunkte mit dem automatischen Suchlouf eingestellt wurden, werden nach einem
Stromausfall die Endpunkte automatisch gesucht (Synchronisation). Dazu fishrt der Antrieb je
nach Gegebenheiten bis zu vier Synchronisationsfahrten durch, bis die Endpunkte zweifelsfrei
gefunden wurden.

HINWEIS
Deaktivierung der automatischen Synchronisation.

Nach der manuellen Einstellung der Endpunkfe, ist die automatische Synchronisation nach einem
Stromausfall deaktiviert. Dadurch knnen sich die Endpunkte nach einem Stromausfall verstellen.
In diesem Fall miissen die Endpunkte manuell neu eingestellt werden.

Was geschieht nach einer erfolglosen Synchronisation?

Sind nach der vierten Synchronisationsfahrt noch keine Endpunkie gefunden, schaltet der Antrigh
in den , Asynchron-Modus".

11 = Der Asynchron-Modus wird blinkend angezeigt. Ein storungsfreier
Betrieb ist nicht mehr mdglich.

Wiederholen Sie die Synchronisation durch Senden einen Fahrbefehls oder wiederholen
Sie die Endpunkteinstellungen.

i Automatische Synchronisation am Endpunkt ,,Zv”

Um einen storungsfreien Betrieb zu gewdhrleisten, missen fiir den Antrieb in beide Bewegungs-
richtungen solide (sich nicht vercindernde) Endpunkte vorhanden sein.

= = LED-Anzeige nach erfolgreicher Synchronisation am Endpunkt ,Zu”.

Werden die Endpunkte bei der Installation erkannt, so synchronisiert sich der Antrieb automatisch
am Endpunkt ,,Zu”. Dadurch ist sichergestellt, dass das Schiebeelement in Stellung ,Zu” stets
vollstindig geschlossen ist.

43



EE Fehlermeldungen u

Fehlermeldungen erfolgen durch die LED-Anzeige und einen mehrfachen Signalton. In der LED-
Anzeige erscheint zuerst ein[Eund dann die Nummer (z.B.2) der Fehlermeldung.

Fehlerbeschreibung

E[!: Die Konfiguration wurde veréindert.

Abhilfe:
Die automatische Endpunktsuche durchfishren (s. Seite 23).

El2: Die Endpunkte sind zu eng zusammen.

Abhilfe:
Die automatische Endpunkisuche wiederholen (s. Seite 23).

E3: 00 Der Antrieb klemmt, es ist keine Bewegung mehr maglich.
00 Der Antrieb oder die Sensorelekironik st defekt.
Abhilfe:
O Den Zahnriemen Gberpriifen.
O Service-Fall *

EM Fehler in der Antriebselektronik.
ES Abhilfe:
O Service-Fall *
FE Fehler in der Anfriebselektronik.
Abhilfe:

O Eventuell hilft ein Reset (s. Seite 37), sonst
O Service-Fall *

E[T: Die inferne Geschwindigkeitsiberwachung hat einen Fehler erkannt.

Abhilfe:
O  Die automatische Endpunkisuche wiederholen (s. Seite 23).
O Sewice-Fall * (bei wiederholtem Auftreten)

* Bitte nehmen Sie Kontakt mit unserem Kundendienst auf

(s. Seite 48).
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Technische Daten / RolloSystems T2

Versorgungsspannung: 24V Sicherheitskleinspannung,
durch externes 230 V/50 Hz Steckernetzteil
Antriebsleistung: 50w
Geschwindigkeit: max. 30 cm/s
Laufverhalten: O Soft-Start / Soft-Stop (einstellbar)

O Automatische SchlieBzeit (einstellbar)

Anzahl der Steuereingdnge:

2(A€)udB-§))

Sicherheitsfunktionen: Hinderniserkennung / manuelle Entriegelung
Anschlussleitung: 6 x 0,34 mm? LIYY (Ldnge =2 m)
Schutzart:

- Antrigb: IP55

- Netzteil: P20
Schutzklasse:

- Antrieb: I

- Netzteil: I
Tuldssiger
Betriebstemperaturbereich: - 20° Cbis 50° C
Luldssiges Tiirblattgewicht: maximal 80 kg
Abmessungen (B x H x T): 48 mm x 60 mm x 200 mm
Verfahrweg: 30 cm bis 3 m
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TD  Technische Daten / Werkseinstellungen n

Laufrichtungsumkehr: 0 (Aus)
Automatische SchlieBzeit: = (Aus)
Bremsweg: b
Empfindlichkeit der

Hinderiserkennung: S
Stevereingang A —& ): 0 (Aw)
Stevereingang B —5 ): 0 (Aus)

Geschwindigkeitseinstellung:

- Montageart: |2 (Das Schiebeelement ist auf der
Wand montiert).
- Offnungsgeschwindigkeit: M
- SchlieBgeschwindigkeit: Bl
Akustisches Signal: [t (Fin)
Push-Modus: 4 (Ein)
H

Automatisches Synchronisieren:

TD  Technische Daten / Priifungen

Bavartpriifung nach: DIN EN60335-1 und DIN EN 60335-2-103

EMV-Prisfungen nach: DIN EN 55014-1 (Stdraussendungen)

DIN EN 55014-2 (Storfestigkeit)

[EC 61000-4-2, Testlevel 4

[EC 61000-4-3, Testlevel 3

[EC 61000-4-4, Testlevel 3

[EC 61000-4-5, Testlevel 3

[EC 61000-4-6, Testlevel 3

IEC61000-4-11

[EC 61000-4-13, Testlevel 2
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Garantiebedingungen u

RADEMACHER Gerdite-Elekironik GmbH gibt eine 24-monatige Garantie fiir Neugerdte, die
entsprechend der Einbauanleitung montiert wurden. Von der Garantie abgedeckt sind alle
Konstruktionsfehler, Materialfehler und Fabrikationsfehler.

Ausgenommen von der Garantie sind:

Fehlerhafter Einbau oder Installation

Nichtbeachtung der Einbau- und Bedienungsanleitung

UnsachgemdBe Bedienung oder Beanspruchung

fiuBere Einwirkungen wie StoBe, Schldge oder Witterung

Reparaturen und Abtnderungen von dritten, nicht autorisierten Stellen
Verwendung ungeeigneter Zubehdrteile

Oo0ooooOoogao

Schiden durch unzuldssige Uberspannungen ( z.B. Blitzeinschlag )
O  Funktionsstorungen durch Funkfrequenziiberlogerungen und sonstige Funkstrungen

Innerhalb der Garantiezeit auftretende Méngel beseitigt RADEMACHER kostenlos entweder
durch Reparatur oder durch Ersatz der betreffenden Teile oder durch Lieferung eines gleich-
wertigen oder neuen Ersatzgerdites. Durch Ersatzlieferung oder Reparatur aus Garantiegrinden
tritt keine generelle Verlingerung der urspriinglichen Garantiezeit ein.
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RADEMACHER
Gerdte-Elektronik GmbH & Co. KG
Buschkamp 7

46414 Rhede
info@rademacher.de

www.rademacher.de

Service:
Telefon: 01805/933171*
service@rademacher.de

* 14 ¢f/min aus dem Festnetz der DT AG/
Mobitfunktarif abweichend.

Technische Anderungen, Druckfehler und Irrtiimer vorbehalten. Abbildungen unverbindlich.



